
Bottom
Torso



M E N  B O T T O M

T 1 1 8 . 5 / W 7 6 . 5 / H 9 4 . 0

BOT-204
T 1 1 9 . 0 / W 7 7 . 0 / H 9 4 . 0

BOT-205
T 1 1 8 . 0 / W 7 6 . 0 / H 9 3 . 0

BOT-206

2 0 0 8 2 2 0 0 8 3 2 0 0 8 4



B O T - M S 両脚に回転ジョイントを装備し1 体で各ポーズをとる事 ができます

pattern 1

pattern 2

pattern 3

2 0 0 5 7



T 1 1 5 . 0 / W 6 4 . 0 / H 8 8 . 0

BOT-107
T 1 1 5 . 0 / W 6 4 . 0 / H 8 8 . 0

BOT-108
T 1 1 4 . 5 / W 6 4 . 0 / H 8 8 . 0

BOT-109

W O M E N  B O T T O M

1 0 2 2 4 1 0 2 2 5 1 0 2 2 6



B O T - I S

pattern 1

pattern 2

pattern 3

pattern 4

両脚ふともも部分に回転式ジョイントを装備し1 体で各ポーズをとる事 ができます

1 0 3 2 1



Bottom
Torso

F R E E - S T A N D I N G  T O R S O

H4 8 . 2 / D 2 0 . 0 / b a s eΦ1 8 . 0
LW-1H

H4 8 . 6 / D 2 7 . 0 / b a s eΦ1 8 . 0
LM-1H

1 0 3 3 1

2 0 0 8 1



M E N  L E G  T O R S O

I M A G E

サンダルサイズ : 4 3 ( 2 6 . 5 ~ 2 7 . 0 cm )
L-1H

2 0 0 7 6



W O M E N  L E G  T O R S O

S Y S T E M

サンダルサイズ : 3 7 ( 2 3 . 5 ~ 2 4 . 0 cm )
スニーカーサイズ : 2 4 . 0 cm

L-2H

1 0 3 3 2


